FMS Datenblatt Zugregelung « Elektronikeinheiten

CMGZ400 Digitale Zugregler . . . . . . . . . . . . . . ..

Mikroprozessorgesteuert. Integrierte Anfahrautomatik. Durchmesserrechner. .
Grenzwertschalter. Alle Funktionen parametrierbar. Alle Eingaben in Klartext.
Messkreis und Speisung sind galvanisch getrennt. Anbindung an Leitrechner méglich.

Die PID Zugregler der Baureihe CMGZ400
lassen sich far alle Aufgaben wie Auf- und
Abwickler,
verwenden. Sie eignen sich flr die Zugrege-
lung mit nahezu beliebigen DMS-Kraftauf-
nehmern. Die Bedienung und Parametrie-

Bremsregler und Linienantrieb

rung erfolgt Uber vier Tasten und ein zwei-
zeiliges LCD-Display. Alle Mitteilungen erfol-
gen in Klartext (wahlweise deutsch, englisch,
franzdsisch oder italienisch).

Aufbau und Funktion sind flr die Zugrege-
lung optimiert. Das mV-Signal der Aufneh-
mer wird fix vorverstarkt und direkt dem
A/D-Wandler zugefiihrt. Die ganze Signal-
konditionierung erfolgt digital. Dank konse-
quenter Vermeidung von analogen Einstell-
elementen wird eine sehr grosse Tempera-
tur- und Langzeitstabilitat erreicht.

Der Materialzug-Sollwert kann Uber die
Tasten oder Uber ein externes Potentiometer

Verriegelung der Karte
Uber Rasthaken

:

Baureihe CMGZ400 Zugregler

eingestellt werden. Die Reglerfreigabe
erfolgt Uber einen digitalen Eingang oder
Uber die Schnittstelle. Mit der integrierten
Anfahrautomatik kann auch bei durchhan-
gendem Material sehr schonend angefahren
werden, da der Regler bis zum Erreichen
eines bestimmten Mindestzuges nur eine
kleine Anfahrgeschwindigkeit ausgibt.

Der Durchmesserrechner erlaubt es, aus
dem momentanen Wickeldurchmesser ein
Vorsteuerungssignal zu berechnen und die
PID Regelparameter dynamisch an den sich
andernden Wickeldurchmesser anzupassen.
Mit  digitalen

zwischen bis zu 4 verschiedenen PID Regel-

Eingdngen kann einfach
charakteristiken umgeschaltet werden. Damit
l&sst sich der Regler flexibel und ohne Ande-
rungen der Hardware an unterschiedlichste

Materialverhaltnisse anpassen.
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CMGZ431 Bremse an Abwickler CMGZ433 Antrieb an Aufwickler
Fur elektrische oder pneumatische Bremsen. Dem Regler Fur momenten- oder drehzahlgeregelte Antriebe. Dem
kann ein Durchmessersignal zugefihrt werden; die Regel- Regler kann ein Durchmessersignal zugeflhrt werden;
parameter werden dann standig an den sich andernden die Regelparameter werden dann standig an den sich
Durchmesser angepasst. andernden Durchmesser angepasst.

CMGZ432 Antrieb an Abwickler CMGZ434 Linienantrieb

Fur momenten- oder drehzahlgeregelte Antriebe.
Dem Regler kann ein Durchmessersignal zugefihrt
werden; die Regelparameter werden dann standig an

den sich andernden Durchmesser angepasst.

Fur momenten- oder drehzahlgeregelte Antriebe.

Dem Regler kann ein Liniengeschwindigkeitssignal
zugeflhrt werden; der vom Regler berechnete Stellwert
wird der Liniengeschwindigkeit Uberlagert.




FMS Datenblatt - CMGZ400 Digitale Zugregler

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B
I
| Kroftgrenzwert 1
{
; Kroft t 2 | ¢
| roftgrenzwer Eel
: | e
<
I I
:.. DMS—Verstrker | J]’ Regelobweichung b 2
} | I —I_l | g
e o i
| Regler OK
: i -
I
| PiDzRegler . 5] Istwert ‘
| | | ¢
| | | : |
I I
! —[5[2[3] o !
?ungonert intern — | | |
emn ol ede | s |
! extern | | egrenzung |
Sollwert extern | | weﬁ‘
SRR | T =
I I I
Liniengeschwindigkeit } Rampe b - | }
Zde:g\[jurchmesser 4 ﬂ Ju i ' Vorsteuerung i 5 }
rems—
} Nein |—1 | verstarker |
| © ! (Option)" !
BCD Ziffer 0 | !
m@ PID Parameterwahl }
I I
Reglerfreigabe (L 1 }
e I
Reset Durchmesser | [
Schnell-Stop " ‘ 2 L }
\> I
I I
b J
1) CMGZ431 2) CMGZ432/433/434
CMGZ400 « Technische Daten
CMGz431 CMGZ432 CMGZ433 CMGz434
Konfiguration Bremse fur Abwickler Antrieb fur Abwickler Antrieb fur Aufwickler Linienantrieb
Anz. Messstellen 1
Kraftaufnehmeranschluss 1..2x 350Q
Kraftaufnehmerspeisung 4VDC

Analog-Eingang 1

Messstelle, 0...7.7mV (max. 9.92mV)

Analog-Eingang 2

Durchmesser oder Liniengeschwindigkeit, 0...10V

Analog-Eingang 3

Sollwert extern, 0...10V

Aufldsung A/D-Wandler

13 Bit (+4096 Digit)

Messunsicherheit

< 0.05%

Analog-Ausgang 1

Stellwert, 210V / 0..10V / 0/4..20mA (12 Bit)

Analog-Ausgang 2

Istwert, 0...10V (12 Bit)

Dig. Eingénge 1 3) Regelfreigabe Regelfreigabe
Schnell-Stop BCD ziffer O
BCD Ziffer O BCD Ziffer 1
BCD Ziffer 1 -
Dig. Ausgange 2 3) Regler ok
Alarm Regeldifferenz
Grenzwert 1
Grenzwert 2
Bremsverstarker 3.5A/ 24V 4 -
Zykluszeit 4ms
Bedienung 4 Tasten, 4 LED’s, LCD-Display 2x16 Zeichen (3mm Hbéhe)
Schnittstellen RS 232 (optional: RS 485)
Versorgung 24VDC (18..36VDC) 0.15A
Anschlussstecker DIN 41612 Bauform F b+d+z
Temperaturbereich 0..50°C
H 12 Q4 2 3$3% NH &
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