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Diese Bedienungsanleitung ist auch in englisch.
Bitte kontaktieren Sie die Vertretung im zustdndigen Land.

This operation manual is also available in english.
Please contact your local representative.
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Montageanleitung FMS-winderGLIDE Typ D.1

1 Funktionsweise

Die Wickler-Stellantriebe der Serie FMS-winderGLIDE Typ D.1 sind speziell entwickelt
worden fiir den Einsatz in Ab- und Aufwickelstationen. Dank ihrem kréftigen Antrieb
eignen sie sich fiir die Positionierung von grossen Wickeln. Die FMS-winderGLIDE Typ
D.1 sind aus hygienischen Griinden speziell im Bereich von Lebensmittel- und Medika-
mentenverpackungen den hydraulischen Antrieben iiberlegen.

Der FMS-winderGLIDE Typ D.1 verfiigt iiber eine Kugelumlaufspindel, welche von ei-
nem Schrittmotor angetrieben wird. Die Stellung der Kugelumlaufspindel wird iiber Hall-
elemente erfasst und an den Regler zuriickgemeldet.

Der FMS-winderGLIDE Typ D.1 eignet sich auch hervorragend zum Nachriisten von be-
stehenden Anlagen.

2 Abmessungen, Technische Daten
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Bild 1 BKS.D.1
FMS-winderGLIDE Typ D.1 BKS.D.1.[Hub]. BKS.D.1.[Hub].
[Spindelsteigung.Typ] [Spindelsteigung.Typ]
Hub L [mm] 125 oder 190 125 oder 190
Gesamtlinge A [mm] 408.5 446.5
Gesamtlidnge B [mm] 533.5 571.5
Gesamtlidnge C [mm] 122.5 160.5
Spindelsteigung 5 5
Vorschubkraft [N] 600 1200
Verstellgeschwindigkeit 25 25
[mm/s]
Antrieb (Schritt —Motor) Typ 120 Typ 180

Temperaturbereich [°C]

0...50

Schutzklasse

1P30

Beispiel: BKS.D.1.125.5.120
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3 Montage

3.1 Montage von FMS-winderGLIDE Typ D.1

Der Montageflansch beim Antriebskasten soll am Maschinenrahmen befestigt werden.
Der Montageflansch auf der Spindel soll am Wicklerbock befestigt werden.

3.2 Elektrischer Anschluss

Der Anschluss an den Bahnlaufregler erfolgt geméss Anschlussschema (Bild 2, 3).
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